
电机霍尔位置传感器安装误差自动检测与补偿装置及方法

所属领域：电机及其控制

成果简介：

1. 成果的基本情况

在电机控制技术领域，为了进行位置或速度的精确控制以及提高电机的控制性能，需要知道电机转

子的位置或速度信息，这可以通过安装转子位置传感器来获得。其中霍尔型电机位置传感器具有体积小、

无触点、易于安装，位置信息解调电路简单等特点，在各类电机的转子位置及速度检测上应用广泛。然

而，和其他类型的传感器一样，霍尔转子位置传感器在安装时的装配误差会导致电机实际转子位置与通

过霍尔传感器检测到的转子位置之间存在误差，这种检测误差的存在会引起不期望和不可控制的直轴电

流，从而影响电机控制的精度，降低控制系统的效率，严重时会造成电机无法起动或反转。

目前对霍尔型电机转子位置传感器安装误差的检测通常使用人工实验的方法，调整霍尔位置传感器的安

装位置，直至满足精度要求，成本高、效率低。也有人提出了反电势法对霍尔型电机转子位置传感器安装误

差进行检测，但反电势法的大小与电机转速有关，通用性差；此外，为了获得较为平滑的反电势波形，在进

行反电势信号的检测时通常会引入滤波器，从而引起信号的相角延迟和幅值衰减问题，需要进行额外的补偿

处理，工程实现复杂。

本发明提出了一种电机霍尔位置传感器安装误差自动检测与补偿装置及方法。与现有技术相比具有

以下优点：

（1）结构简单，设计新颖合理。

（2）在通用电机控制平台上稍加改进即可实现，操作方便且成本低。

（3）霍尔位置传感器安装偏差的检测及其补偿值的计算通过微控制器模块自动进行，特别适合对

电机霍尔位置传感器安装误差的批量检测，降低了霍尔位置传感器安装偏差检测的复杂度。

（4）电机霍尔位置传感器安装误差自动检测与补偿方法的实现方便，自动化程度高，数据处理速

度快，可显著简化检测电机霍尔位置传感器安装误差的实施步骤，降低检测电机霍尔位置传感器安装误

差的难度，并实现了对电机霍尔位置传感器安装误差补偿值的自动获取。

（5）适应性强，实用性强，使用效果好，便于推广使用。

本发明结构简单，设计新颖合理，操作方便，自动化程度高，检测效率高，解决了现有技术中霍尔

型电机转子位置传感器安装误差检测方法的效率低、工程实现复杂等缺陷和不足，实现成本低，实用性

强，使用效果好，便于推广使用。
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2. 主要技术指标

辨识精度可达 0.1°，辨识时间 0.5秒以内。

3. 应用范围

电机装配检测、电机控制、霍尔传感器安装检测。

4. 市场需求及经济效益分析

目前对霍尔型电机转子位置传感器安装误差的检测通常使用人工实验的方法，调整霍尔位置传感器

的安装位置，直至满足精度要求，成本高、效率低。此外，其他方法存在通用性差、工程实现复杂等问

题。

本方法易于实现，在通用电机控制平台上稍加改进即可实现，操作方便，成本低。尤其适合批量检

测场合。
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