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1. 成果的基本情况

本发明公开了一种机动车行驶前方物体视频测距及方向定位方法，其方法步骤新颖合理，实现方便，

功能完备，不仅能够计算出机动车与其周围的车辆和人的距离，还能够准确获知车辆和人的方向性，能

够为驾驶员辅助驾驶提供很好的指导意义，实用性强，推广应用价值高。

2. 主要技术指标

（1）计算机动车与其周围的车辆和人的距离。

（2）得到球面图像上检测的车辆或人的方向。

3. 应用范围

智能交通技术领域。

4. 市场需求及经济效益分析

目前车辆行驶环境识别主要依靠雷达技术以及红外线、GPS 等辅助技术来实现的。但是，在采用雷

达技术进行机动车行驶前方物体测距时，由于前方测距雷达测量范围很大，车辆在道路中行驶状况十分

复杂，并线、移线、转弯、上下坡以及道路两旁的静态护栏、标志牌，还有各种恶劣天气的影响等，使

得雷达对主目标的识别十分困难，误报率很高；而且，从经济方面考虑，目前的雷达测距主要技术掌握

在国外大公司的手中，比较昂贵。

随着计算机视觉技术的发展，利用摄像机采集视频,进行机动车前方物体如人、车辆和图标识别，并

通过图像测量距离正成为智能交通系统中的一种趋势。高速公路上车流量大,工作环境复杂,很多高效的

测距方案比如三维重建等在这里都只能望而却步。因此，急需研究机动车行驶前方物体视频测距及方向

定位的方法。

本发明所要解决的技术问题在于针对上述现有技术中的不足，提供一种机动车行驶前方物体视频测

距及方向定位方法。
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